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КОМБІНОВАНИЙ АЛГОРИТМ ДЛЯ ВИРІШЕННЯ ЛОГІСТИЧНИХ 

ЗАДАЧ, ЩО ҐРУНТУЮТЬСЯ НА ЗАДАЧІ КОМІВОЯЖЕРА 

Однією із проблем існуючих систем логістики є перевезення за 

оптимальними (у ідеальному випадку найкоротшими) маршрутами. Часто 

вирішення цієї проблеми зводиться до вирішення задачі комівояжера (TSP-

problem) і потребує розробки алгоритмів, які б забезпечували її вирішення за 

найкоротший час. При цьому бажаним залишається оптимізація маршруту. 

Швидкість виконання у такій задачі може бути забезпечена жадібним 

алгоритмом, оскільки нотація Ландау для нього становить O (n log n). Проте 

оптимізація маршруту за таким алгоритмом може не задовольняти умовам щодо 

оптимізації. Застосування ж алгоритмів, пов’язаних зі штучним інтелектом, 

таких, наприклад, як мурашиний алгоритм або алгоритм відпалу, суттєво 

сповільнює отримання результату. 

З метою поліпшення процесу знаходження маршруту, близького до 

оптимального за прийнятний час, авторами запропонований комбінований 

алгоритм, що поєднує в собі жадібний алгоритм, який на останніх етапах 

пошуку використовує малопродуктивний за часом алгоритм Монте-Карло. 

Для перевірки роботи комбінованого алгоритму було застосоване 

комп’ютерне моделювання з випадковою генерацією задачі комівояжера 

розмірності від 10×10 до 500×500. Модель здійснювала порівняння 

запропонованого алгоритму з жадібним алгоритмом, алгоритмом імітації 

відпалу та власне алгоритмом Монте-Карло. У результаті моделювання 

з’ясувалося, що комбінований алгоритм має перевагу над іншими щодо пошуку 

оптимального маршруту (див. табл. 1). 
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Табл. 1. Середні значення довжини маршруту для випадкових матриць 

різної розмірності на основі 50 дослідів 

№ 
Розмір 

матриці 

Алгоритм 

Монте-Карло 

10000 

викидів 

Жадібний 

алгоритм 

Комбінований 

алгоритм 

Алгоритм імітації 

відпалу 

500000 викидів 

1 10×10 212 258 234 243 

2 20×20 511 329 295 347 

3 50×50 1658 433 401 601 

4 100×100 3791 518 480 972 

5 200×200 8567 670 631 1611 

6 500×500 22784 959 917 3313 

 

За часом виконання комбінований алгоритм поступається лише жадібному 

алгоритму (див. табл. 2), що робить його практично значимим для вирішення 

завдань транспортної логістики, до яких ставлять підвищені вимоги щодо 

швидкості знаходження маршруту, близького до оптимального. 

Табл. 2. Значення часу виконання (в секундах) алгоритмів для випадкових 

матриць різної розмірності на основі 50 дослідів 

№ 
Розмір 

матриці 

Алгоритм 

Монте-Карло 

– 10000 

викидів 

Жадібний 

алгоритм 

Комбінований 

алгоритм 

Алгоритм імітації 

відпалу 

500000 викидів 

1 10×10 0,03 0,015 0,013 0,12 

2 20×20 0,05 0,015 0,022 0,23 

3 50×50 0,3 0,017 0,04 0,44 

4 100×100 1,1 0,023 0,09 0,81 

5 200×200 4,8 0,033 0,26 1,7 

6 500×500 33,6 0,076 1,33 3,7 

 

Результати проведених досліджень та отримані за ними результати 

дозволяють, за думкою авторів, підвищити ефективність існуючих підходів 

щодо вирішення задачі комівояжера та мають практичну значимість для 

побудови раціональних алгоритмів транспортної логістики. Вони можуть бути 

застосовані для розроблення спеціального програмного забезпечення у складі 

інформаційних логістичних систем. 
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НЕЙРОМЕРЕЖЕВИЙ МЕТОД ПОШУКУ НАЙКОРОТШИХ ШЛЯХІВ ДО 

ЗАПАСІВ ТОВАРІВ НА СКЛАДІ 

На сьогоднішній день актуальним завданням є розробка методів, 

спрямованих на вирішення реальних логістичних завдань (наприклад, пошуку 

найкоротших шляхів розташування запасів товарів на складі), які 

mailto:fedorovee75@ukr.net
mailto:olne@ukr.net
mailto:anait.r.karapetyan@gmail.com
mailto:tvnesk1@gmail.com

